Deliverable 6: Testen en Evalueren

Wij hebben in deliverable 2 een PVE (een plan van aanpak) gemaakt. Ons ontwerp was De weg opzichzelf. Kort samengevat: de weg bestuurt de auto’s. Ons idee voldoet aan alle eisen in de gemaakte PVE. Ons idee zou nog kunnen verandert worden door bijvoorbeeld de sensoren goedkoper te kopen of een ander soort sensoren te gebruiken die de auto’s gaan besturen. Een ander soort sensor zou bijvoorbeeld een sensor zonder batterijen te zijn. Na het lezen in een soort techniek blad zijn wij erachter gekomen dat er ook sensoren zijn die geen batterijen nodig hebben. Dit is iets wat ons idee kan verbeteren.
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