PVE

Ons idee gaat over ´De weg op zichzelf´. Dit houd in dat de weg de auto´s bestuurt. Hiermee ontwijken wij het file probleem.

Eisen over de omgeving:

1. De natuur moet hetzelfde blijven. Dus geen vervuiling en geen beschadiging aan de natuur.
2. De sensoren die wij gebruiken voor het besturen van de auto´s zitten in de lantarenpalen, zodat de sensoren niet meer ruimte in gaan nemen
3. De weg blijft hetzelfde. Dit houd in dat de sensoren alleen een extraatje zijn (We veranderen dus niet de hele weg)

Eisen over de elektronika:

1. De sensoren moeten klein zijn. Zodat we minder geld besteden aan het plaatsen van de sensoren.
2. De auto´s krijgen alleen informatie van de weg (De weg geeft info en commando´s over de weg en de auto´s voeren het uit)
3. De weg bestuurt de auto´s. De auto´s zijn zo beveiligd dat ze niet gehackt kunnen worden.


